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MikroKopter-Tool

MikroKopter tool, ou Kopter-Tool (Chez nous communément appelé: MK-TOOL ) est un programme
Windows, permettant d'interagir avec les constituants du MK tel que la FlightCtrl, NaviCtrl, MK3Mag,

MK-GPS.

Les versions supportées de Windows sont: 98/2000/XP/Windows7 (éventuellement avec les pouvoirs
d'administrateur).

&) Pour utiliser un programme Windows comme MKtool sous MAC OS, Vous devrez y installer un
programme comme (par exemple)
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Darwine ou WineBottler.

. Mikrofopter-Tool VLK {c) www.mibrokopter.de

Anmlog (clickto switch) 8 Scope Mikrokopher
2| [ — Seftings...
== STOR Switch i (onhy o NewviGn)
*) Serie Channals || > Nevichl | - FlightCa
1 e | £ G$D| -»MEGRS: | - MEIMag

Stmtus |1mer.-'a|| Scope | Motorest]

| Firmware update & Tarminal...

Flight-Cirl [i; £ Load {esv) [ L Exporticew |
BL-Crl [ hitp /A MikroKopter.com
Navi-Cirl (] e |
MK3Mag (] i@ Bt
o A G R e e

Téléchargement
MKTool ne sera pas installé directement. Il arrive sous la forme d'un fichier ZIP et pourra €tre utilisé dés sont

extraction.
La derniere version est disponible ici: Download

Préparation de la connexion

Avant la premiere ouverture de MKTool et pour paramétrer chaque composant, un MK-USB doit étre installé
sur le PC.

) La méthode de connexion et de configuration du MK-USB avec un PC est consultable ici: MK-USB
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(Le SerCon peut également étre utilisé pour la connexion. Mais celui-ci requiert un port série réel.
Un adaptateur COM-USB ne peut pas étre utilisé !!)

e 'Y Sj aucun MK-USB (or Sercon) n'est connecté au PC, vous ne pourrez pas ouvrir MKTool!
Et une fois ouvert on ne peut pas utiliser les settings sans controleurs (ElightCtrl, NaviCtrl, etc.)
connectés.

Premiere ouverture de MKTool

Apres l'installation et la connexion au PC du MK-USB, MKTool peut s'ouvrir.

A la premiére ouverture vous pourrez consulter la licence d'utilisation:

Important

Bitte bestatigen sie die Lizenz- {Nutzungsbedingungen fur das MikroKopter Projekt.

Please confirm the licensefterms of use for the MikroKopter project.

B a2 20 T L L L L T L L R S S L I 0 0 T S
Copuright [2] 2007-2003 http: Adwes Mikrokopter. com f
Mur fur den privaten Gebrauch - FOR NON-COMMERCIAL USE DMLY

[ pleaze soroll down to read the englizsh test ]

T 2 2 a2 2 L L T T S T S L o S e

E z gilt fuir das gezamte Projekt [Hardimare, Software, Binarfiles, Sourcecode und Diokumentation],

dazz eine Mutzung [auch auszugsweize] nur fur den privaten und nichtkormmerziellen Gebrauch zulaszig st

Sollten dirgkte oder indirekte kommerzielle Abzichten verfolat werden, izt mit unz [infof@mikrokopter. de] Kontakt

bzgl. der Mutzungsbedingungen aufzunshmen.

B L L T o T T S T T L e
Ywierden Tele des Quelcodes [mit oder obing Modifikation] weitervensendet oder veroffentlicht,

unterliegen sie auch diezen Nutzungzbedingungen und diese Mutzungsbedingungen incl. Copyright miizzen dann
beiliegen
O O O G P LG P L O P G S
Sollke die Software [auch auzzugesweize] oder zonstige Informationen des Mikiok.opter-Projekts

auf anderen Webseiten oder sonzstigen Medien veroffentlicht werden, muss unzere Webseite

Language file: .-’-'-.utu::matiu: [CE] -
Comport: EEIM2 -

i Akzeptieren / Accept aAbbrechen / abork
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La fenétre présente la licence d'utilisation de MKTool. Vous pouvez également choisir la langue et le
COM-port attribué au MK-USB.

Le COM port attribué au MK-USB, peut étre vérifié dans le Manager de périphériques de Windows dans
COM and LPT ports.

D'un "click" sur Akzeptieren / Accept vous acceptez les conditions de licence, la sélection de la langue par
défaut et le COM port.
A présent vous voyez la fenétre de démarrage de MKTool:

. Mikrofopter-Tool VLK {c) www.mibrokopter.de

Anmlog (clickto switch) Scone Miksokapher

[ starr || Seftings...

STOR Stk i (onh from ManiCh)
';'J Senel Channels =¥ MauChl =* Flt,g_?ﬂmr

-»MEGRS: | - MEIMag

@30 | Fioso]
Siatus |1mer.-'al| Scope 1 Mmomasﬂ | Firmware update & Tarminal... |
Flight-Cirl [i; £ Load {esv) [ L Exporticew |
BL-Ctl ] http /Avww MikroKopter.com
Navi-Cirl [Hl] =
MK3Mag (] | @ e |

M lknaler de
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(Vue sans aucun controleur connect€)

* '3 Si le COM port sélectionné ne convient pas, il peut & nouveau étre sélectionné en bas a gauche de

la fenétre du Terminal de MKTool.
On peut ré-accéder au Terminal en cliquant sur Firmware update & Terminal dans la fenétre

Principale de MKTool.

- -MilroKopter-Tool VLK () www.mikrokopter.de

(Un "click" sur le bouton Debug... vous reconduira a la fenétre principale)

Raccordement aux modules

La FlightCtrl peut étre connectée au MK-USB.
La FlightCtrl mais également tout autres composants connectés comme la NaviCtrl, MK3Mag, etc. peuvent

étre paramétrés.

1) Connexion au MikroKopter:
¢ Flight-Ctrl installée seule =>
¢ MK-USB est raccordé au connecteur 2x5-pin "Ext" de la Flight-Ctrl.
Flight-Ctrl et GPS system (NaviCtrl, MK3Mag, MK-GPS) installés =>
¢ MK-USB est raccordé au connecteur 2x5-pin ""Debug'' de la NaviCtrl.

iLa nappe 10 brins doit étre cablée de telle sorte que les pin "1" (repere/brin rouge) de chaques extrémités

soient raccordées entre elles sur toutes les nappes !
Le contacte "1" est repéré par un "1" sérigraphié sur chaque carte.
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Important:
Si un Mikrokopter assemblé est raccordé, le cavalier sur le MK-USB doit étre ouvert (enlevé) et le MK
alimenté par une Lipo ou mieux: une alimentation stabilisée

Particulierement pour les premiéres opérations L'usage d'une alimentation stabilisée est fortement

recommandée
Car ainsi, si un dysfonctionnement survient les composants ne seront pas détruits.

Voici quelques exemples de raccordement de Modules au MK-USB.

La fleche rouge signale chaque
pin n 1 "

FlightCtrl: NaviCtrl: BL-Ctrl: MK3Mag:

3 Dans le cas ol chaque carte est connectées au MK-USB individuellement, (comme illustré) il est possible
de I'alimenter via le MK-USB en fermant le cavalier (en place).

Premiere connexion

Selon que le MK est raccordé via la ElightCtrl ou en cas d'installation du GPS via la NaviCtrl, I'écran
resemblera a I'une ou l'autre de ces captures:

MikroKopter avec ElightCtrl, BL-Ctrl et récepteur. Mikrokopter
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“Mikrobopter-Tool Y300 (o) wwwmilinokopter.di i =101

Analog (chckta

Jcope Mikrokoptar
START | Seftings...
STOP Switchiio {onfy from NewiCh) - |
£> Serisl Channals || 2 Navicul |1 S FlighCi
> MEGRS | > MKIMag

B0 | & oso|

ind| Firmware update & Terminal.,. |

Stafus |Inl;ewal| Scope | Motorest]

Flight-Crrl EF 3 Load (csv) [ i1 Export{csu) |
BL-Grt (] hitp:/Avwnw MikroKopter.com

Nevi-Cirl (] O

MK3IMag [l =_ @ Exit |

LS AR b B e

Sélection des Controleurs/Parametres

Les Controleurs

Lorsque vous étes connecté via la NaviCtrl chaque Cartes (modules) (FlightCtrl, NaviCtrl, MK3Mag,
GPS-Modul) est sélectionnable par l'intermédiaire des boutons.

Les données des différents modules seront listées dans 1'afficheur analogique a gauche de la fenétre principale
de MKTool.

riikrokopter |
Settings .. }’J

@witch to {only fram MawiCil

= Mlawi Cirl = FlightCrl
> MEGPS -» ME3hag

Une description de Chaque Controleurs :

SwitchTo...
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Les parameétres

Tous les paramétrages du Kopter sont accessibles en ouvrant « Settings ».

D Lorsque tous les modules sont connectés ensemble tout leurs paramétrages sont centralisés ici.
Pour ouvrir la fenétre « settings » vous devez au préalable sélectionner « FlightCtrl ».

~Switch ta {only frorm MNaviCtl)
-> MawiCtrl -> FlightCrl
>MKGPS | - MKiMag.

If you open the "Settings..." first time, you will see the EasySetup.
Here you can set the Kopter easy and fast.

INFO

Si vous cliquez sur "parametres...." et obtenez ce message d'alerte ...

WARNING X]

Q Flight-Ctrl is MOT compatible ta this MikrokKopter-Toal | (FC:85, PC:ES)
Please update ko the lastest Mikrokopter-Tool AMD Firmware versions.

SETTING dialog deackivated!
Ipdate Functions are still active, .. !
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... C'est que votre version de MKTool n'est pas compatible avec le firmware installé sur la FlightCtrl et/ou la

NaviCtrl.

Vous devez alors "Updater" la FlightCtrl / NaviCtrl avec la derni¢re version de firmware disponible. (Update)
(Autrement, il est toujours possible d'utiliser une version plus ancienne de MKtool.)

Scope

On peut consulter dans la fenétre du scope, les fonctions du module sélectionné. Vous pouvez sélectionner
individuellement les fonction a illustrer.

10 20 30 40 &0

Selection vers le Scope

70

80 o0 100 110 120 130 140 150 180 170 180 190 20

Un click sur Scope ouvre la liste des parametres affichables dans le scope.
On peut choisir ici les fonction a afficher dans le scope. Selon le module actif (ElightCtrl, NaviCtrl,

MKGPS...) Le choix sera différent

FlightCtrl

NaviCtrl

MK3Mag

Status !Interval Scape ]Mutunesti
M Anglehick

I® AngleRoll

M@ Acchick

I AzcRoll

Status ]Interval Scope lMDtDr‘tEStl
M accRoll

[ OperatingRadius

Status ! Intersal

:
:
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Il est également possible de les sélectionner par un "clic droit" sur chacune d'elles, directement dans la liste
"Analog" (deux pages), a gauche.

La typo des fonctions sélectionnées sera en surbrillance.

Dans cet exemple les 5 premieres valeures sont sélectionnées pour l'affichage dans le scope:

rAnalog (clickto switch)

Angletick

Scope Commencer/Arréter

L'affichage dynamique des valeurs (tracé des courbes) est piloté par le bouton "Commencer" / "Arrété" (cela
déclenche également la mémorisation de la totalité des valeurs du module actif).

Fenétre du Scope

Les fonctions a l'affichage sont listées dans la marge de droite. Selon le module actif les fonctions différeront
(elles sont identifiées par leur rang dans la fenétre "Analog")

On peut zoomer en plein écran l'affichage du scope en le double-cliquant. il est également possible de Zoomer
une partie de son affichage en I'encadrant d'un glissé de souris.
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Example: affichage des fonctions Tangage, Roulis et Lacet du module ElightCtrl durant la rotation de la FC
sur ses trois axes!

i Load (ot | ks Evponica |
http: i Mk roR opter com

il Ewx

=

Teste Moteur

Pour tester le fonctionnement de chaque moteur, Vous pouvez utiliser le "Teste Moteur".
Pour l'ouvrir "cliquez" sur "Teste Moteur".

Status ] Intensal | Scope Motorest

v hotorest act 69
Address:

i i

La procédure:

e Activation Teste Moteur actif.

¢ Dans le menu déroulant Address choisissez le moteur a tester.
¢ augmenter graduellement les gaz avec le curseur linéaire.

e apres, décocher Teste Moteur actif.

© Attention: Pour les testes Moteur, Les hélice devraient &tre retirées, lorsqu'elle sont montées le MK peut
décoller.
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Liaison Serie - 3D - OSD

«~ Serial Channels
@ 30 | & 03D

Serial

<~ Serial Channels ]
0 | ¢ oso|

Gréce au bouton SerialChannels ouvrir la fenétre ci-dessous. C'est ici que sont parametrés et utilisés les
canaux supplémentaires.

4 Pour utiliser ces canaux séries supplémentaire certaines conditions sont nécessaires:

e - Le MK doit étre relié a un micro-ordinateur; sans fil pour voler (Wi232 or Bluetooth)
- Par exemple: un clavier et/ou un joystick doivent étre connectés au PC et paramétrés.
- The MKTool doit étre ouvert pour utiliser la fonction.

£ Les canaux séries ne remplacent pas la radio-commande ! Une liaison émetteur /récepteur conventionnelle
est dans tous les cas nécessaire.

Si un joystick est disponible, chacun des canaux (Chl: ... Ch12:) peut lui attribuer une fonction. On peut
choisir entre Axes, Buttons ou POV .

Pour que les fonction soient effectivement transmises au MK la case en bas a gauche : "Transfer of serial
channels active" doit étre cochée.
11 faut également attribuer un poti a chaque canal, ce qui se fera via l'onglet: Canaux.

3D

Apres un clic sur le bouton 3D s'ouvrent la fenétre de la "simulation 3D"..
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Il est ainsi possible de visualiser la perception qu'ont les gyroscopes et accélérometres des mouvement et de
l'attitude de la FlightCtrl. e modele 3D représenté, suit précisément les mouvements réels du MK.

Le curseur horizontal sous I'affichage permet d'ajuster le cap du Modele 3D.

(Info: II est normale que le modele 3D tourne lentement et/ou oscille 1égérement sur un axe.)

Avec le bouton FlightCtrl

Si auparavant l'affichage des données "EFlightCtrl" était sélectionné, apparait simultanément la fenétre du
"banc d'équilibrage".
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Il est ainsi possible de visualiser en vol stationnaire la position du centre de gravité.

Pour se faire il est nécessaire de disposer d'une liaison sans fil ( Wi232 , Bluetooth p.e.) entre le MK et un PC.
A la (dé)faveur d'un mauvais assemblage des composants il est possible que le centre de gravité ne coincide
pas avec le centre de poussée des hélices (normalement au milieu du MK). Dans ce cas, le point de couleur
(synthétisant la qualité de 1'équilibrage: Vert=BON Orange=Médiocre Rouge=inacceptable) indiquera la
distance et la direction de cet écart .

Lorsque le centre de gravité est décalé, les moteurs les plus proches doivent utiliser plus de puissance pour
compenser le déséquilibre .

1) Tres intéressant: I'échelle horizontale du haut, la tendance au lacet. Si la valeur excede + 10 a 20 il faut
suspecter les hélices, les fixations moteur ou un vrillage du chassis. (Source MartinW/JETI+)

Dans ce cas Le MK dépense de 1'énergie a contrer cette tendance, et les rotations en lacet dans le sens opposé
seront nettement plus lentes .

Avec le bouton NaviCtrl

Si auparavant l'affichage des données "NaviCtrl" était sélectionné, apparait simultanément la fenétre des
"valeurs de manche".

DEX

GAS: YAW: NICK: ROLL:

Select mode: | |
!
= (= (= (=
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Avec cet affichage il est possible de vérifier le fonctionnement et les valeurs des commandes de vol des deux
manches. Il faut pour cela indiquer le mode de commande de I'émetteur (mode 1-4).
Les mouvements de chaque manche sont alors illustrés.

OSD

Senal  harrel ]

30 | & osof

Grace a l'affichage OSD nous disposons de multiples fonctions.

Dans la partie Haute, sont affichés par exemple, La hauteur de vol du MK, sa vitesse, 1'état de charge de la
batterie, La distance et la direction du point de départ, etc. .

Dans la partie basse, une représentation (photo ou carte) du champ de vol peut étre affichée. La position
instantanée du MK y sera visible. Des points de route (waypoints) peuvent également tracer la trajectoire que
le MK pourra suivre.
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Zeit

Geschw. [m/s]
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L) Une liaison sans fil (Bluetooth, Wi232, ect) est indispensable pour le fonctionnement en vol de L'OSD (
On Screen Display ).

Les vol par WayPoint sont limités dans un rayon de 250m!

Les Informations détaillées sur 1'utilisation de 1'OSD p.e. pour charger une carte, Tracé une trajectoire
en Waypoints, établir une ''cible de cadrage' (POI) ou tout autres fonctions, (en anglais) sont
disponibles ici:

KopterTool OSD...

Fenétre Terminal

La "Fenétre Terminal" s'ouvre d'un clic sur le bouton Firmware update & Terminal.
il Firmware Update & Terminal...

La "Fenétre Terminal".

. MikroKopter-Tool ¥2(.XX (c) www.mikirokopter.de

el ddress ZEE

nal RETE00
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Port COM

Vous pouvez spécifier ici le Port COM du MKusb .
Un port com reconnu est indispensable a I'établissement d'une connexion entre MKTool et les modules MK.

Le bouton/voyant vert en bas a gauche du port COM permet de fermer ou de relancer le Port COM.
Si la "Led verte" est allumée le Port COM est "actif".

Debug

C'est avec le bouton Debug que 1'on ré-accede a l'interface principale de MKTool.
Debug

Choisir une langue

EN premier lieu la langue de MKTool est configurée en fonction de celle utilisée par le systeme PC.

B

Si vous désirez que MKTool utilise une langue différente vous devez cliquer sur le bouton: .

Dans la fenétre qui aparait vous pouver choisir une langur qui vous convienne. Avec Restart MKTool
redémarre avec la langue sélectionnée.

Settings @

Language changes will take effect after MEXT restart,

Language File: EILEHQUEQE_US-EH q .
= Automatic (DE)

Language_DA.dat
~ [ Language DE.dat
[ Language_ES.dat
W Language FR.dat
8 Language IT.dat
Language_RU.dat
EH Language US.dat

o 'L Autres langues
Dans le dossier de MKTool vous trouverez les fichiers de langues, au format: "langue_XX.dat" (XX =
Code du pays) C'est un simple fichier texte éditable. Chacun peut modifier un fichier existant ou le
traduire dans une autre langue

Le format est des plus simple:

Texte anglais = Texte traduit(
e.g.q
Communication timeout! = Délai de communication trop longq
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Le plus simple pour une nouvelle langue est d'ouvrir le fichier d'une langue existante, le renommer et
commencer la substitution. SI aucune traduction n'est saisie pour une expression, c'est
automatiquement l'anglais qui est substitué.

4) Tout ceux qui le veulent peuvent nous envoyer le fichier d'une nouvelle langue, et nous I'inclurons
dans la prochaine version...

téléchargement des derniers Softs

Les dernieres version des logiciels de chaque composant MK peuvent étre té€léchargés par MKTool.

Un cilc sur la loupe ouvre la fenétre de gestion.

Vous trouverez ici
les informations nécessaires aux téléchargements...

Mise a jour avec les dernieres versions

Apres avoir téléchargé les softs il va falloir les charger dans chaque module MK (ElightCtrl, NaviCtrl, etc.)
Pour cela, cliquez sur le bouton Update Software (serial)...
’ Firmware Update (seriell)... :

Vous trouverez ici
les informations nécessaires aux mises a jour...

initialisation & Reset EEPROM

Pour réinitialiser chaque module (ElightCtrl, NaviCtrl, etc.) avec les parametres "Usine", cliquez sur le bouton
avec le triangle rouge.

There are two options for this in the KopterTool:

Option 1:

¢ Each setting has this red triangle. If you "click" on this, only the selected setting and the channel
setting reverts to the default settings.

Option 2:

¢ [f you open the terminal window and "click" on this red triangle, you will reset all settings to the
default setting. Only the channel settings will stay as the are.
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o DA chaque "GROSSE" MalJ il est prudent de réinitialiser 'TEEPROM.
De méme il ne faut "PAS" recharger d'anciens parametres sauvegardés. 1l est préférable de réadapter
les nouveaux parametres.

Et bien sur, re-calibrer le ACC/compas a nouveau.

e KategorieAnleitung KategorieTools
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